WYKORZYSTANIE FOTOGRAMETRII NISKIEGO
PUGAPU W BADANI ACH OS
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DJIPHamtam4d 4 Advanoce=

A Waga: 1,4 kg

A Kamera: 4 K, 20 megapikseli
A Czas lotu: 28 minut

A Z a s i7kg :(3,5kmw UE)

A Lot autonomiczny



Metoolykaa

- wybér osuwiska
- sprawdzenie dostepnosci przestrzeni powietrznej
- zaplanowanie nalotu: pokrycie podiuzne,
pokrycie poprzeczne, wysokosc lotu, GSD, czas lotu itd.
- zaplanowanie osnowy fotogrametrycznej
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- powiadomienie odpowiednich stuzb: FIS, straz graniczna itp.
- pomiar fotopunktéw
- lot autonomiczny pod stata kontrola operatora
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- opracowanie fotogrametryczne: kalibracja kamery,
utworzenie bloku zdjeé¢ w oparciu o fotopunkty.
- wygenerowanie NMT
- wygenerowanie ortomozaiki
- obliczenie modeli réznicowych

- wyznaczenie poziomych wektorow przemieszczen
B
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